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Problem

e Testiranje motora u dvije faze

o Kalibracija motora s razliCitim RJESENJE

pocetnim stanjima —
o  Stabilnost

e Obe faze traju jako dugo utvrditi stabilnost iz prve faze
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Podaci

i)

UZORAK

uredena N-torka srednjih

vrijednosti dijelova signala
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Time-Windowed Means of Signal A



Algoritmi
grupiranja



K-Means



K-Means

e Baziran na udaljenosti
e Parametri
o Broj zeljenih grupa
e Problemi
o Potrebno unaprijed znati broj grupa
o Nedeterministican rezultat
o Grupe ne mogu poprimati kompleksne oblike

7/24



Unlabelled Data Labelled Clusters

By Alan Jeffares -

https://towardsdatascience.com/k-means-a-complete-introduction-1702af9cd8c
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Metoda lakta

e Heuristicka metoda za pronalazak optimalnog broja grupa
e |z grafa se pronalazi zglob te se odabire broj grupa koji odgovara koordinati
zgloba

e Osi grafa
o X-brojgrupa
o Y -odnos izmedu varijance svih grupa i varijance unutar grupa (ANOVA F-Test)

_ between group variance K1
within group variance Pkt Dy (Xi—pan)?
N-K
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Time-Windowed Means of Signal A






DBSCAN

e Baziran na gustodi

e Prepoznaje sum

e Parametri
o Radijus unutar kojeg se tocke mogu nazvati susjedima
o Minimalan broj susjeda koje toCka mora imati da bi

spadala u jezgru grupe

e Problemi
o Skupovi podataka s velikim razlikama u gustoci grupa
o Optimalan radijus
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Terminologija
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DBSCAN rezultat za radijus 0.65 i broj susjeda 10



OPTICS



OPTICS

e Baziran na gustodi
e Ne grupira nego sortira
e Parametri
o Maksimalan radijus unutar kojeg je tocka “dohvatljiva”
o Minimalan broj susjeda koje toCka mora imati da bi
spadala u jezgru grupe
e Problemi
o Rezultat algoritma nisu grupe
o Tesko odrediti minimalan broj susjeda
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Terminologija

e Udaljenost jezgre
e Udaljenost dohvatljivosti
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DBSCAN rezultat za radijus 0.65 i broj susjeda 10
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Time-Windowed Means of Signal B
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Zaklju¢ak

e Spadaju li sve tocke u uzorke koji se ponavljaju?

e Koliko je tesko odrediti parametre algoritma unutar
domene testiranja motora?

e Mogu li grupe biti razlicitih gustoca?
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