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Metoda Barch size Broj epoha Stopa ucenja
ucenja
Gradijentni 50 5 0.0001
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® Gradijentni spust
®* Momentum

* ADAM

* AdaMax

®* Nadam

® RMSProp

METODE UCENJA
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® Prevelik broj epoha

®* Mala arhitektura ogranicuje

maksimalnu tocnost
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Udio ukupnog vremena uéenja (izraZeno u desetinama,)
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* AdaMax ima najmaniju disperziju
toCnosti

®* RMSProp uvjerljivo najbolja metoda
za dani problem i arhitekturu
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* ADAM iznenadujuée losiji od
obi¢nog Momentuma i Gradijentnog

spusta







